
                             How to connect gimbal to pixhawk with serial port ? 

Step 1：serial port of gimbal connect to pixhawk serial port （telem1 or telem2） 
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Step2 : Set pixhawk baudrate to 115200 and protocol select mavlink1. (eg, use mission planner) 
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Use “RC IN” connect to S.bus port of futaba reciever, user can control gimbal by futaba remote controller. 

 

 

 

 

 

 

 

 使用命令来改变控制通道 

AA 55 10 01 FF  1~7ch        

AA 55 10 02 FF  6~12ch   

AA 55 10 03 FF  8~14ch  

 

自定义通道设置命令： AA 55 11 YA PI MO ZO FO PR MU FF     sbus 以及 mavlink 通道设置指令，不控制的通道，设置为 0。 

YA------yaw 偏航控制通道号设置  范围为：   0x01---0x14                （默认 1） 

PI-----pitch 俯仰控制通道号设置范围为：      0x01---0x14                (默认 2） 

MO-----mode  模式控制通道号设置  范围为： 0x01---0x14               （默认 3） 
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ZO-----ZOOM  变焦控制通道号设置  范围为： 0x01---0x14               （默认 4） 

FO-----FOCUS  手动聚焦/双光画中画/热像色板/红外补光器控制 通道号设置  范围为： 0x01---0x14  （默认 5） 

PR-----PIC&REC 录像、拍照控制通道号设置  范围为： 0x01---0x14        （默认 6） 

MU-----MULTI  跟踪，夜视控制通道号设置  范围为： 0x01---0x14        （默认 7） 

 

比如： 用 9~15 通道控制以上各通道,发如下命令：注意为 16 进制数。 第 10 通道设置 0A  

AA 55 11 09 0A 0B 0C 0D 0E 0F FF 

 


